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Runko
Alumiinia
Kemiallisesti nikkeldity
Musta

Lukitusvipu
1.7225 terés
Karkaistu
Kemiallisesti nikkeldity

% Ominaisuudet Vapautuspglmke
Tilaa sadstava manuaalitoiminen yhden kosketuksen ngaitfﬁs
tyokalunvaihtaja turvallisella tappikiinnityksella. Nitrattu

P o)
— S
! r
Lukitus-
asento ©
Suunta A
D
D1
Dz| Asemomtiappt Robotin puoli 4-kuusiokoloruuvia

}
(H
30

[
i %4
Knnnltystappl

s s Ii W
A o~ E[]j

Tyokalun puoli QRMTC-M
D1 D2 P Paino - .
Osanumero D (+8) HiHz2) L |Dp | M (Sor) | (£0.02) Ha (8 Kiinnitystappi

QRMTC2-6030(60| 20 (333 |79.5|31.5|M5| 5 |1575|54| 295 QRMTC-M6F
QRMTC4-7030|70| 31.5 |35/ 5 [95.5|50 |M6| 6 |25 65| 430 QRMTC-M8

Toimitus sisaltaa

-[QRMTC2-6030]: 4 kuusiokoloruuvia, M5X0.8-30L
*[QRMTC2-7030|: 4 kuusiokoloruuvia, M6X1-30L



-Voidaan asentaa suoraan ISO-robottilaippaan ilman sovitinta.

-Kaksipuoliset kapenevat puristusleuat takaavat vahvan kiinnityksen minimaalisella kayttévoimalla.
-Vivussa on turvalukko, joka estda sen vahingossa vapautumisen.

-Manuaalinen tydkalunvaihtaja, joka sopii erinomaisesti yhteistyoroboteille.

Kiinnitystappi

Kartioleuat
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Tekniset tiedot

-Toistotarkkuus  £0.05mm
-Kayttélampétila max.70C  min.0C

Hyoty- i i Suurin staattinen | Suurin staattinen
Osanumero Asennusliitanta korma |- Kiinnitysvoima |2 v smomentti | vaantomomentti
(kg) (N) (N-m) (N-m)
QRMTC2-6030 |1S09409-1-31.5-4-M5 7 800 20 30
QRMTC4-7030 | 1S09409-1-50-4-M6 10 1200 30 45

Kayttoohje
ENa&in kaytat "One touch" tydkaluvaihtajaa

Vapautuspainike Pitoasento / ) S
1. Aseta 2. Kiinnita 3. Avaa 4. Irrota
Aseta kiinnitystappi Sulje vipu Kiinnitysasentoon. Paina vapautuspainiketta ja Avaa vipu aukiasentoon ja irrota
paikoilleen vivun ollessa Turvalukko lukitsee vivun pidé sité painettuna, kéanna kiristystappi. Tappi pysyy lukittuna
auki asennossa automaattisesti. sitten vipua aukiasentoon vivun ollessa pitoasennossa.

lukituksen avaamiseksi.

B Kayttéesimerkki

Kiinnitystappi
QRMTC-M

Tyokalun asennuslevy
(Ei sisélly toimitukseen)



